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一、概述 

本系列控制驱动器为电流闭环型控制器，采用 IGBT和 MOS功率器，利用直流无刷电机的

电流信号进行闭环控制，控制环节设有 PID调节器，系统控制稳定可靠。  

 

二、特点 

1、PID电流调节器 

2、高性能低价格  

 

三、电气指标 

建议标准输入电压：24VDC~36VDC 

最大连续输入过载保护电流：1A 

 

安全注意事项   

    本产品属于专业电器设备，应由专业技术人员进行安装、调试、操作和维护。不正确的

使用将导致触电、火灾、爆炸等危险。 

本产品为直流电源供电，请确认电源正负极正确后上电 

请勿带电插拔连接线缆，且通电中不允许有线缆短接，否则将导致产品损坏 

电机运行中如需改变方向，必须先减速致电机停止后，再换向 

驱动器非密封，请勿在内部混入镙丝、金属屑等导电性异物或可燃性异物，储存和使用时

请注意防潮防尘 

驱动器为功率设备，尽量保持工作环境的散热通风 
 
保修限制 
鼎拓产品的保修范围限于产品的器件和工艺（即一致性）。 

鼎拓公司不保证其产品能适合客户的具体用途，因为是否适合还与该用途的技术指标要求和

使用条件及环境有关。 
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四、端子接口说明 

1、电源输入端 
引角序号 引角名 中文定义 

1 V+ 直流正极输入（+24-36v） 
2 GND 直流负极输入 

2、电机输入端 
引角序号 引角名 中文定义 

1 MA  电机 A相 
2 MB  电机 B相 
3 MC  电机 C相 
4 GND 地线 
5 HA 霍尔信号 A相输入端  
6 HB 霍尔信号 B相输入端  
7 HC 霍尔信号 C相输入端  
8 +5v 霍尔信号的电源端 

3、控制信号部分 

1 GND：信号地 

2 F/R：正、反转控制，接 GND反转，不接正转 

3 EN：使能控制；EN接地，电机转（联机状态），EN不接，电机不转（脱机状态） 

4 SV: 模拟量 0-5vdc输入端 

5 +5V：电压输出，可用电位器在 SV和 GND形成连续可调 

内置电位器 R-SI：调节电机转矩 

4.机械安装： 
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五、功能与使用 

电位器说明： 

W1: 力矩信号输入衰减 1（使用 SV信号时）；力矩调节（SV与+5V短接时） 

W2: 力矩信号衰减 2（对 W1的输出进行在次衰减） 

W3: 峰值电流保护调节（此功能不建议客户自行调节） 

W4：电流反馈增益调节（此功能不建议客户自行调节） 

调速方式 

本驱动器提供以下二种调速方式用户可任选一种： 

1. 内部电位器调转矩: 使用此模式需将 SV 与+5V 短接，之后逆时针旋转驱动器面板上

的电位器电机转矩减小，顺时针则转矩增大。用户使用外部输入控制转矩时必须将电

位器设于最大状态。 

2.外部输入控制转矩将外接电位器的两个固定端分别接于驱动器的 GND 和+5v 一端，将

调节端接于 SV 端即可使用外接电位器(10K~50K) 控制转矩,也可以通过其它的控制单元(如

PLC、单片机等）输入模拟电压到 SV 端实现控制转矩（相对于 GND）,SV 端口的接受范围为

DC OV~+5V，对应电机转速为 0~额定转矩。 

电机运行/停止控制（EN） 

通过控制端子 EN相对于 GND的通、断可以控制电机的运行和停止。当端子接通时电机运

行反之电机停止。使用运行／停止端控制电机停止时，电机为自然停车，其运动规律与负载

惯性有关。 

电机正/反转控制（F/R) 

通过控制端子 F/R与端子 GND的通、断可以控制电机的运转方向。当 F/R与端子 GND不

接通时，电机顺时针运行（面对电机轴），反之则电机逆时针方向运转；为避免驱动器的损坏

在改变电机转向时，应先使电机停止运动后，再操作改变转向，避免在电机运行中进行运转

方向操作。 
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驱动器与无刷电机接线图 
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